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La préparation

Mission de reconnaissance

en 2012 |
eParticipation du Ibn Battuta [
Center de Marrakech

*Appui de 'ambassade
autrichienne au Maroc

*Appui du ministere de
I’éducation et de |la

recherche scientifique du

M aroc Gernot Grémer (au centre), président de 'OWF,
présente le scaphandre Aouda au Ministre de

’Ap pu I d e |a gen d armerie I’Education et de la Recherche Scientifique du

Maroc, M. Lahcen Daoudi (a gauche). A droite

roya le marocaine I'Ambassadeur d‘Autriche au Maroc, M.

Angerholzer. (Doc. Gernot Grémer)




+ Field Campaign Partners

Campaign lead 13 Sponsors
#  Austrian Space Forum (OeWF) 17 pa rte n a i res
Lo gistics, Infrastructure Sciemific Partners Scie ntifi q u es

# Austrian Embassy in Morocco ABM Space Education & Mars Society

Poland
#  |bn Battuta Center, Marrakesh, Marocco

: Association Planéte Mars, France
# Int| Research School of Planetary Sciences,

Universita d'Annunzio, ltaly Centre Suisse d'Electronigque et de
Microtechnigue SA, Switzerland

* Université Cadi Ayyad, Bd. du Prince Moulay
Abdellah, Marrakesh, Morocco Ecole Mationale Supérieure de Cognitique,
Institut Polytechnique de Bordeaux, France

Industrial Partners & Sponsors {financial and

- T Instituts fir Prozess- und Partikeltechnik,
technical contributions)

Technical University of Graz

Alpguell fwater), Austria ) _
ltalian Mars Society

BusinessCom (High Bandwidth Satellite
service provider), Uk Kiwispace Foudation, Mew Zealand

Drager Safety Austria (infrared cameras) Medical University of Graz, Austria

GourmetGroup (catering), Austria Medical University Innsbruck, Austria

Fair Rescue International (expedition gear), Bsemenheseqich hattah ks
Austria MASA Jet Propulsion Laboratory, US4

Intarsico Moebelkonzepte (experimental
OFS console), Austria

Docs. OeWF

Obuda University, Alba Regia University
Centre, Hungary

Ing. Herbert Alhreu:ht fdamarial Fund for the Puli Space Technalogies, Hungary
Advancement of Science and Technaology,
Austria Technical University of Wienna, Austria

LANCOM (wireless long-range telemetry University Callege Landan, United Kingdam

hatdware], Garmany University of Innsbruck, Faculty for Biglogy £

Motorola Solutions (TETRA-network), Austria Institute for Ecology and Limnlagy

Space Applications Services {Belgium) University of Wienna, Faculty for Chermistry
and Faculty of Fhysics
TECHOS (hardware safety assessment),

German . :
¥ Social Media Partner

T-Mobile Austria (4G/TE netwark) #  HootSuite, Canada

Tripan Leichtbauteile {advanced honeycomb
materials for structures), Austria




La préparation
Une répetition a Innsbruck _md\ecembre 2012

*Deux jours de présentation
eDeux jours de répétition

Avec la participation de
Stephan Gérard et Jean-Marc
Salotti de I'association




La préparation &
Une répétition a In__nsbruck

Mission Support Center
la salle opérations

Conférences et debriefing des répétitions




La préparation
Une répétition a Innsbruck

Les participants a la répétition au complet

Doc. OeWF/Katja Zanella Kux



Le Véhicule
de
Reconnais-
sance de
Paroi, ses
procédures
de stockage,
assemblage
et mise en

Préparations
...diverses

Docs. OeWF

Loading of the shipping confainer 28Dec2012,

Expédition des matériels au Maroc par IOWF
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- Cambrien ; Cambrian I:I Ordovicien ; Ordovician DOC. OeWF/lbn Battuta Center

- Précambrien Il supérieur ; Upper Precambrian Il F1, F2, F3 : Failles ; Faults
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La zone des Kess Kess — volcans
fossiles sous marins de boue

datant du Devonien (-416
359 millions d’années) =

erincidal imesioncs

voleanics

bkl ll Doc. OeWF
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Dust devils

Doc. NASA

Volcans de boue
Dunes




La logistique

eLa sécurité

Un premier camp de la gendarmerie royale a Merzane a 5 km du campement

Camp de base -

Un 2 eme camp de la = B

gendarmerie royale
surveillant les entrées
sortie du camp de
base




La logistique

°Le camp de base

Infrastructures
installées par la
gendarmerie royale




La logistique
eLe camp de base

Doc. OeWF

Tentes
individuelles

L= \ = Atelier/préparation des
Stockage ' i expériences

Vivres/cuisine ([ NPl Repas/
|  réunions



La logistique




Combinaison spatiale

Sciences de la vie

ROVER

‘Expérience

Aguda. X Combinaison :
spatiale

{pageT

(pages)

COMPSTRESS

(paged)

Long-term medical
monitoring System
LTSM

(pages10)

MAT/SEGMEDINC
(page12)

Microsphere and
Endospore viability
assay (microEVA)

(page13)

CRV | Cliff
Reconnaissance
Vehicule

(page14)

Magma White Rover
(page15)

TP C T

Forum Autrichien de
I'Espace

Forum Autrichien de
I'Espace

Medizinische Universitat
Graz, Autriche

CSEM 3A, Suisse

Medizinische Universitat
Innsbruck, Aufriche

NASA/Jet Propulsion
Lab. USA

Association Planéte
Mars, France

i ABM Space Education,

Pologne

Etude des vecleurs de contamination en
environnements analogues d'exploration
planétaire. Création des limitations
dépendantes du regime de pression choisie
lors de la simulation

Tests de délais sur la performance des
expériences el des opérations en direct par
un astronaute en simulation

Une étude d'environnements analogues (en
Isolation mais avec un cycle non continu de
lumiére prolongée et d'obscuritd et sans
hypoxia), utilisant une méthodologie et un
equipement non intrusif.

Etendre ke systéme actuel SENSE avec des
capabilités Wi-Fi fournies par le Smariphone

Tests des variations physiclogiques et
psychologiqgues, Comparaison enfre la
transmission par satelite et celle par cable
de données standard intéressantes
blomeédicales et environnementales en
provenance de l'espace Analogue de Mars

" Essai sur le potentiel de transfert de

contamination biokgique entre la
combinason d'un Astronaute et
l'environnement L'essai étudiera agalement
comment les visiteurs affectent la vie
microbiale dans l'environnement

Tests supplémentaires du concept du rover
CRV, demontrant I'amélioration du matériel
et das opérations sur de hautes falaises

laser, un systéme d'image panoramique de
haute résolution et un pénétrateur de sol
autonome, lequel servira également comme
oulil de test pour une étude dinleraction
hemme-robot

el

ROVER

INEGENIERIE ET
INFEARTRUGTURE

GEOSCIENCES

Les expériences

Doc. OeWF

Expérience

Puli
(page16)
Small Rovers
Exploration
Capabilities (SREC)
(page17)

ERAS C3
{Page17)

Antipodes
{Page18)

Marsl'uiaroiko 2El13- “E

Deployable Shelter
(Page19)

Geosciences

(Page21)

Hunveyor-4
(Page22)

MEDIAN
(Page23d)

Organisation

Puli Space, Hongrie

Ecole Nationale
Supérieure de
Cognitique, Institut
Polytechnique de
Bordeaux,
France

Mars Society Italy

Kiwispace, Neuseeland

Vienna University of
Technology

i Austrian Space Forum /

University of Budapest

Students of the Alba

! Regia University Cenfre,

Hungary

University College
London

Description

Tests d'un rover sans-pilote, semi-autonome,
guatre “wheg” (wheel+leg, roue + jambe)

Test de lutilisation de quads trés légers
comme véhicules de transpor sur la surface
de Mars

Une Simulation compléte d'un systéme de
; Commande, de Contréle et de
| Communication

Une expérience opérationnelle, ou une perte
de communication entre la partie ayant atterri :
sur Mars &t le Centre de Support de [a
Mission (MSC) sur “Terre” est simulée

' Tester un abri poriable et déployable, lequel

peut &tre installé en cas durgence requeérant
une action immédiate

Exﬁerienneé distantes de s'uppoﬂ en
Geéosciences, incluant la gestion de toutes
les activités de recherche géophysique eten

| astrobiologie. Ceciinchut également un
- ensemble de techniques standard en

géosciences devant étre rassemblées durant :
I'été 2012. :

. Tester les concepts et principalement les :
 équipements construits par les étudiants pour
| la surveillance de la météorologie bcale et
: de nombreux parametres environnementaux
{ Démontrer Ia faisabiité de détection et
" obtenr une position de localisation de

| référence pour une source de méthane en
 utilisant les données provenant de trois petits
| "nano-landers.” :




Une des principales expériences: |'organisation

et la conduite d’une mission d’exploration

: . e et, corollaire, d’'une
Mission § . ' v. e = mission de
Support | bl L & b simulation

Norbert Frischauf Alexander Soucek

{Deputy Programme Officer)

Christoph Ragonig

Doc. OeWF

icsion Support
M Center

{ Assistant Flight Director (FD-A)

~[ Capsule Gommunicator (CAPCOM)

Flight Planning ~[ Records Manager (RECORDS)
(FLIGHTPLAN) — Team
« Traverse Planning «{ Biomedical Engineer (BME)

+ Ressources
: _[ Contact Manager (CONTACTS)
s Task Planning

L ) S S— N TS R S—

—l Remote Science Support liaison (SCIENCE)

L Experiment Liaison i
i (NAME OF EXPERIMENT)

Filight Cartral

(SUIT)
Ground Support (GS) — Team Remote Science Support (RSS) — Team
* |T-Team * RSS - Life & Geosciences _L_‘
" . . _-_‘_'_‘—‘—-—-_
+ Science Data Officer (SDO) + Experiment teams

+ MediaCom - Team |

» Logistics - Team { External Experts

Greund suppart & Leunge
SLO&IT
-
o +

| Scientific and Agency Observers




Une des principales expériences: 'organisation

et la conduite d’'une mission d’exploration

Field operations (,OPS")
S5 o
!Il.' T b | T s

Remote Sci. Teams/Public

et Satellite link

Yy
A Rt

kT (B
Mission Support Center

Terrain

pubdic {internet aocess aaly)

Répéteur radio Innsbruck

N ission SUppo T Coriter

Doc. OeWF



Une des principales expériences: 'organisation
et la conduite d’'une mission d’exploration

N
ST Un plan d’activité ou plan

de vol détaillant

expériences et moyens

Mis a jour en
fonction des
événements et
aléas

Doc. Oe;WF Matthias Schmitt




Transmission de nombreuses
informations (rythme
cardiaque, pressions partielles 1
02 et CO2, températures,
voltages,...)

Camera de casque

Les scaphandres Aouda sont
nettement plus complexes que les
scaphandres de simulation type
Mars Society/APM




Delta

De combien s’allongent les durées d’opération lorsque I'on opére en scaphandre
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Vehicule de Reconnalssance de Paroi
m:wm) wl’_

u.,,

Docs. OeWF




Vehicule de Reconnaissance de Paroi
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Vue Hazcam en haut a
gauche, et Sciencecam
pour les autres




testé depuis
la Pologne
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Le rover hongrois Puli




ité par de

alotti

Quelles sont les
zones accessibles en
quad; comment
’'homme peut aider a
franchir des
obstacles




Ultérieurement destiné a étre pressurisé pour
permettre d’enlever le scaphandre a l'intérieur
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Median

Détection des sources de méthane




Doc. OeWF Katja Zanella-Kux
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Une vidéo Platon TV (trailer disponible)

PROLOIEC | MARD

ENTIFIC EXPEDITION SAHARA 2013

Une vidéo Servus
Une vidéo OWF —

Doc. Platon TV/NASA

Probablement des communications EMC13...




